Positioniersysteme

LPE 4310 C mit Schrittmotor
Lineares Positioniersystem

Technische Daten

| Schnittstelle

Nennstellkraft | 1000 N | CAN-Bus
Selbsthaltekraft | 1000 N
Hubgeschwindigkeit | 20 mm/s
Nennabgabeleistung | 20W (30% ED, Basiszeit 10 min)
Nennspannung | 24VvDC +25%
Nennstrom Motor | 3A
Nennstrom | 01A
Steuerelektronik [
Positioniergenauigkeit | +0,05 mm
Hublange | 75 mm (andere auf Anfrage)
Schockfestigkeit nach | 50911 ms
DIN IEC 68-2-27 |
Vibrationfestigkeit | 10..55Hz1,5mm/55...1000Hz 10g
DIN IEC 68-2-6 | 10...2000Hz5 g
Priifungen | cE
Hubkolben | Adapter M 12 x 1,25
Max. zul. Axialkraft | 1000 N
Max. zul. Radialkraft | 100N
Umgebungstemperatur | 0..45°C Bestellschlissel
Lagertemperatur | -10..70°C
Schutzart | 1P54
Gewicht | 4500 g

Zubehor | O Gegenstecker
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Die Losung liegt im Detail

LPE 4310 C mit Schrittmotor
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Anschlussplan Blockschaltbild
CAN-Bus (...-C) M12 Stromversorgung M12
Einbaudose 1- Eil 1 +24VDCHir  Gegenstecker
(Buchsen) 2 - (Stifte) (Stifte) Endstufe (Buchsen)
4 5 3CANH 4 5 5 2 Masse fir 4 5 MESS.
4 CAN_L Endstufe BREMSE GEFRIEBEH SYSTEM I— &=
3 15- 1 2 1 3 3 Masse for 3 1 POSITION ABTRIEB
Steuerung
4 +24 VDC fur 24 VDG
2 2 2 Steuerung 2 ov
A-codiert A-codiert A-codiert 5 Gehause A-codiert
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