Positioniersysteme

PSE 21_/23 -8
mit DC-Motor

zum Positionieren von Hilfs- und Stellachsen

Besondere Eigenschaften

Technische Daten

irtschaftlich automatisieren

ng der Ubergeordneten

| Nenn- | Nenndreh- | Nenn- | | A [
| leistung | moment | drehzahl | | Typ |
Nennabgabeleistung | PSE21 :4 W, PSE23 : 8 W | 4w [ 1 Nm | 40 min" [ [| 211-8 ||
Einschaltdauer | 50% (Basiszeit 300 s) | 4w | 2 Nm | 20 min” | [ 2128 ||
Versorgungsspannung | 24 vDC + 10% | 8w | 1 Nm | 80 min” | [l 231-8 |l
Nennstrom | PSE21_:07 A PSE23 :09 A | 8w | 2 Nm | 40min" I[_232-8 |
Stromaufnahme Steuerung | 01A
Positioniergenauigkeit | 09° | Datenschnittstelle | B (I
Positionserfassung erfolgt direkt | | CANopen / DS 301 | |
an der Abtriebswelle | | DeviceNet | |
Verfahrbereich | unbegrenzt
Schockfestigkeit nach 50 g 11 ms | Adressschalter/Baudratenschalter | C [

DIN IEC 68-2-27

Vibrationsfestigkeit nach
DIN IEC 68-2-6

Prifungen

10..65 Hz 1,6 mm /
55..1000 Hz 10 g /
10..2000 Hz 5 g

CE

Abtriebswelle

Max. zul. Axialkraft
Max. zul. Radialkraft

Vollwelle 8 mm oder
8 H9 Hohlwelle mit Klemmring

20N
40 N

Anschlisse | Elektrische Anschliisse tber
| Klemmleiste max 1.5 mm?

Umgebungstemperatur | 0..45°C

Lagertemperatur | -10...70°C

Schutzart | 1P54

Gewicht | 500¢

| ohne

Abtriebswelle

mit, Baudrate einstellbar, 500 kB, 250 kB, 125 kB
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Vollwelle 8 mm

8 H9 Hohlwelle mit Klemmring

Messsystem
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Teilabsolutes Messsystem

Bestellschliissel

Absolutes Messsystem, 64 Umdrehungen
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Die Losung liegt im Detail
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Anschlussplan Blockschaltbild
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